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> Projekt realizovan pro Logistiku znaé¢ky SKODA AUTO a.s. (prezentace zahrnuje
tucné oznacené informace nepodléhajici utajeni):

Zmapovani logistickych tokt na dvou vyrobnich haldch

Analyza trhu autonomnich VZV a best practices

Analyza technickych principt fungovani autonomnich VzZV

Vymezeni obecnych pFipadt aplikace autonomnich VZV v SA
Poptavkové a nabidkové Fizeni s dodavateli autonomnich VZV pro obecné
pripady

» Vymezeni konkrétni aplikace v SA pro kazdy obecny pfipad aplikace

> Poptavkové a nabidkové fizeni s vybranymi dodavateli autonomnich VZV pro
konkrétni aplikace

Analyza detailnich nabidek vybranych dodavatell

Analyza uplatnitelnosti aplikace autonomnich VZV v SA

Ramcové jednotkové posouzeni pfinost a nakladt formou srovnani nabidek
Vypracovani souboru doporuceni pro obecné pripady

Vypracovani souboru doporuceni pro konkrétni aplikace
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Obecné pripady uplatnéni SKODA AUTO Vysoks Eola

Pripad 1: Bocni/zadni vykladka/nakladka LKW Pripad 3: Manipulace palety z/do blokové skladky
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Pripad 2: Manipulace palety z/do regalu Pripad 4: Manipulace z/na platformy tahacu

LB e [FAES B - EyEcy




SKODA AUTO Vysoka Ekola

Prioritizace potencialnich dodavatelli pro obecné pripady

Vyrobce Sidlo Pripad 1 Pripad 2 Pripad 3 Pripad 4
ATAB & MAXAGV | Svédsko X X X X
MLR SYSTEM Némecko X X X X
ELETTRICS80 Italie X X X X
OCME Italie X X X X
JUNGHEINRICH Némecko X X X
TOYOTA Japonsko X X X
LINDE Némecko X X
STILL Némecko X X
ROCLA Finsko X X
BALYO Francie X
AGVE Svédsko X X X X
EKAUTOMATION | Némecko X X X
AFB Némecko X ? ? ?
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Pripad 1: Boc¢ni/zadni vykladka/nakladka LKW £KODA AUTO Vysoks skola

Nejnarocnéjsi pripad uplatnéni autonomnich VZV

Potfeba vysoké standardizace vSech logistickych prvkd a vysoké presnosti manipulaci
V soucasné dobé neni zndmo pouzivané reseni pro bocni na/vykladku

Zadni vykladka funguje, ale je relativnhé pomala a narocna

Nejefektivnéjsi je kombinace VZV + Automatic Truck Loading technologii
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Pripad 2: Manipulace palety z/do regalu SKODA AUTO Vysok Hala
» Dodavateli nejlépe zvladnuty pripad uplatnéni autonomnich VZV

» Idealni pro pilotni implementaci
> Problémem je zajisténi presnosti zakladani a navaznost na manualni manipulacni procesy
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SKODA AUTO Vysoka gkola

Pripad 3: Manipulace palety z/do blokové skladky

> Aplikovatelné pro unifikované rozméry palet a blok{
» Vlysoké poZadavky na presnost ukladani blokl a rozestupy mezi Fadami

> Obtizna navigace a zamé&teni blokové sklddky bez vodicich prvkd
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Pripad 4: Manipulace z/na platformy tahacu SKODA AUTO Vysolé Eola
» Druhy nejnarocnéjsi pripad uplatnéni autonomnich VzZV

> Potfeba vysoké standardizace vsech logistickych prvk( a vysoké pfesnosti manipulaci

» Presnou pozici platformy lze reSit mechanickym vodicim systémem




Soubor doporuceni pro obecné pripady £KODA AUTO Vysoks skos
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Autonomni VZV v soucasnosti vyzZzaduji velmi presné ulozeni manipulovanych bremen a
presné definované cilové pozice (tolerance +- 5-10 mm)

Autonomni V2V, které jsou v soucasnosti na trhu, dokazi manipulovat bremena
z presného bodu A na presny bod B s minimalni toleranci odchylky pozice
bremene

Pro dosazeni pozadované presnosti je zapotrebi procesy v predavacich bodech
automatizovat, kombinovat s dalSi AGV technologii nebo v pripadé navaznosti na
manualné Fizené materidlové toky vyuzit mechanickych vodicich prvkd

Nutna je vysokd mira unifikace a standardizace viech proces( a logistickych prvk{
Dostupna autonomni VZV jsou technologicky na srovnatelné Urovni z pohledu
bezpecnosti, navigace a zakladnich funkcionalit

Rozhodujicimi kritérii pro vybér dodavatele by méla byt cena, rychlost, pokrocilost SW
reseni, reference a sluzby

U drtivé vétsiny autonomnich VZV neni mozné prejizdét venkovnim prostredim (Spatné
povétrnostni podminky, niz&i kvalita venkovniho povrchu a pfejezdl)

Pro relativné nizkou rychlost autonomnich VZV je nutné pocitat s nasazenim
vétsiho poctu autonomnich VZV a z toho vyplyvajicimi dopady (zvyseni
hustoty provozu, vyssi porizovaci naklady a delsi navratnost)



-

$KODA AUTO Vysoka &kola

Dekuji za pozornost

prof. Ing. Radim Lenort, Ph.D.
Vedouci katedry fizeni vyroby, logistiky a kvality

WWW.Savs.Cz



